SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIZ
1 ODBIORU ROBOT

Obiekt:

BUDYNEK NR 18
Projekt:

Rozbudowa o zewn etrzny szyb d zwigowy

(w ramach zadania inwestycyjnego pn. ,Dobudowa
zewnetrznych d zwigéw osobowych i platformy dla o0s6b
niepenosprawnych w budynkach na terenie SPSK-2, pr  zy

al. Powsta ncéw Wielkopolskich 72 w Szczecinie” — Zadanie nr 2)

Adres:

Samodzielny Publiczny Szpital Kliniczny Nr 2
Szczecin, al. Powsta ncéw Wielkopolskich 72
Dziatka nr 36 obr eb 1057

Inwestor:

POMORSKI UNIWERSYTET MEDYCZNY

ul. Rybacka 1
70-204 Szczecin

Jednostka projektowa:

WYTWHARNIA PLANOW

ul. Krasi nskiego 20/5
71-443 Szczecin

tel./fax: 91 424 30 30, e-mail: biuro@wtpl.pl

Opracowanie:

ISTALACJE ELEKTRYCZNE

Zespol projektowy:

Projektant:

mgr inz. Mariusz Pigtkowski
upr. proj. nr: ZAP/0125/PWOE/11

Sprawdzajacy:

mgr inz. arch. Piotr Markowski
upr. proj. nr: ZAP/0218/PWOE/11

SZCZECIN, lipiec 2015



LIPIEC 2015 SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBORU ROBOT ‘ Str. -1-

Spis tresci

04 3] ol @ 110 I V- N 2
1.1.NAZWA NADANA ZAMOWIENIU ...vutivunittstssesnsssesnssasssessessssssssssssessnssssssssasssssessessssesssessssnnnmmieseeses 2
1.2 FRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT. ..t uituittiitnettnsttsettsttsttettsssessnsetassstesnestntssnsetnsstntesnestnstsnseseannssssssaens 2
1.3.INFORMACJIEO TERENIE BUDOWY ..uuituiituisnitntsnsesnetsneesnssssessssssssssessnsssssesnstsntesnsetetsntessessnssmmmmnnes 3
1.4.Nazwy | KODY ROBOT BUDOWLANYCH W ZAKRESIE OBETYM PRZEDMIOTEM ZAMOWIENIA .....ccvvivvniinnennnnnnn. 4

2.0OKRESLENIA PODSTAWOWE . ... ..o ittt oottt eemte ettt e et e et e et e et e et eeee e e e et e et eneeeeeseeeeeeeeeeeeens 4

3.WELASCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH....eeeee et aee e 4.

4. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN DO ROBOT BUDOWLA-

I 201 T 4

5.WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU ...ttt ettt eee e e eeeeeeeeeeee e 5

6.WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBO T ettt ettt 5
TRASY INSTALACI! ELEKTRYCZNYCH..tuttuitnttnitnettnetsnsesessnesasssssanesssssseesnsssstesnessnttsnresnetseesneenrestesssne 5
MONTAZ UCHWYTOW | KONSTRUKCJIIWSPORCZY CH..uuituiitniitniitnietettaeitnsstsetsnsstssssnsesssssiesnessssssneesessses 5
PRZEBCIA PRZEZSCIANY | STROPY. 11tuttutttutttntttnettettetssttettsststseetatssaesettattantetttttetettersnsrasanneesssnes 5
MONTAZ SPRZETU, OSPRZETU | OPRAW OSWIETLENIOWY CH. .. .ievtunieeieeriteeeeeriteeeeessnneeesesrnnaseesessnneeessssnnnnannns 5
PODEBCIE DO ODBIORNIKOW. ..t 1 ituitttittettsttesseestsssesaessaesassstssasstesasssestsesnessssssnessnssssessnsessessstineeerees 6
UKLADANIE PRZEWODOW UKEADANIE RUR...uuuietuneietnesssesesneesssssesssesssnseessnsesssnsessnsessnsessnsesraesesnnesrensn G..
VWV CIAGANIE PRZEWODOW. .....ievueeietneeeeseeeaaeessaeesasessaasesassseeaaesaanestaseeaneeasneetasretssesnsseeseeeeesrrssnnnnnns 6
074 = N1 =T =4 =11V /] o1 11N 6
PRZYEACZANIE ODBIORNIKOW. 1.0t tvuistsessessttesteesaessnsesneesnsssesssessssseetaessassnsesnessssssnsesnessnsernnestnersnsesnesnan 7
OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU ORAZ WSKAZNIKI TECHN."EKONOM.......ccvvuneiruneertnerenneeesneeernseeenneerenns 7

7.KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOW LANYCH....cueeiiieeieieeeean. 10

8.WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT ettt 11

9.0DBIOR ROBOT BUDOWLANY CH...c.ee ettt e e e e eee e e e eeeeeeaeeeeeeeeeeeeenen 12

L10.ROZLICZENIE ROBOT ...ttt ettt et ettt et e et et et et et e e eae e e et ee e et e et e et et eaeeeeeeene 12

11.DOKUMENTY ODNIESIENIA. ...ttt ettt et e et e e et e e st e e e eat s s saa e s asbbbb e eeeeaaas 12

12.DOKUMENTY ODNIESIENIA. ..ottt e e e 12



LIPIEC 2015 SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBORU ROBOT ‘ Str. -2-

1. Czsé ogolna

1.1. Nazwa nadana zamoéwieniu

Budynek nr 18

Rozbudowa o zewttrzny szyb dwigowy

(w ramach zadania inwestycyjnego pn. ,Dobudowa zgwmych dwigdw osobowych i
platformy dla osob niepetnosprawnych w budynkach na ter&®SK-2, przy al. Powsiadw
Wielkopolskich 72 w Szczecinie” - Zadanie nr 2)

Dziatka nr 36, olyb 1057 miasto Szczecin.

1.2. Przedmiot i zakres robot

Zakres robo6t znajdagych sé w specyfikacji obejmuje wszystkie czynstd majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych.
Zakres prac obejmuje m. in.:

Wewretrzne instalacje elektryczne:
¢ Prace demontawe istniejcych instalacji eletrycznych,
Wymiana rozdzielnicy gtéwnej RG,
Zasilanie tablicy windy,
Zasilanie urzdzex wentylacyjnych,
Instalacja CCTV,
Wykonanie pomiarow.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia axéne z wykonaniem instalacji elektrycznych i
obejmuje:

¢ Wymagania dotycre wiaciwosci wykorzystywanych wyrobdw, sposobu ich
przechowywania, transportu i skladowania,

Wymagania dotycice sprztu i maszyn,

Wymagania dotycice sSrodkow transportu,

Wymagania dotycce wykonania rob6t budowlanych,

Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robét.

1.3. Informacje o terenie budowy

Organizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizje lokalm oraz :

e Zapozna si¢ z miejscami, w ktorych &da wykonywane prace okéone w umowie i zbadaich
dostpnasé;

e Zapozna sie z ogélnymi warunkami realizacji robot, a w szczeg@kia potazeniem i wymia-
rami pomieszczg warunkami utrzymania sptu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niedzie mégt powotywa sie na niedostatecanznajomdaé
miejsca realizacji robo6t lub zty dest do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.
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Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnion€igrownika Robaot. Kierownik
Robot jako jedyny kdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpisévdzienni-
ku budowy.

Kierownik Robot ledzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do robét Wykonawca przet@dane personalne Kierownika Ro-
b6t wraz z kopi uprawnié.

Zabezpieczanie interesOw 0s0b trzecich

Wykonawca musi zadléa aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszersaesidw
0s0b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przegaue obowdzujacych przepiséw oraz
powinien zapewi ochrore wtasngci publicznej i prywatnej.

Ochronasrodowiska

Wykonawca musi podejmowawszystkie niezbdne dziatania, aby stosowaic do przepisow i
normatywéw z zakresu ochroyodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas wyko-
nywania robo6t budowlanych wykonawca bezveriylie musi unikéa szkodliwych dziala, szcze-
gOlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruytbwnadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlasrodowiska i otoczenia czynnikdw.

Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieczeniesiveigo mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpieciezwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgédnie stosowé& do postanowig Instrukcji Bezpieczéstwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadatoiki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapiséw wytycznych techgidzndpowiadajcych zakresowi zlece-
nia oraz aktéw prawnych obogdujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegd&iaioPol-
skich Norm. W szczegdlrioi wykonawca jest zobowkany wykluczy prac personelu w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spgaciych odpowiednich wymagasani-
tarnych.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwane z organizagjzaplecza dla wiasnych potrzeb oraz
zapewnia na witasny koszt wszell§edki magce na celu prawidtowe i pelne zabezpieczenie wy-
konanych przez siebie robdét.

Warunki dotyczce organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportu matéwalsprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spetiaymagania wynikajce z obowa-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewe takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantow@aprzewodz bez uszkodie z zachowaniem warunkow bezpieéztwva pra-

cy.
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1.4. Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie olgtym przedmiotem zamowienia

CPV 45311100-1- Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
CPV 45311200-2- Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
CPV 45314320-0- Instalowanie okablowania komputerowego

2. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktore znalazly siwv tej specyfikacji § zgodne albo réwnowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpagdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.,
albo z okrdéleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 spkagfi. Ro-
boty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami oba@aijacych przepisow, norm i instrukciji.
Nie wyszczegOdlnienie jakichkolwiek oboyadujacych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

3. Wiasciwosci wyrobéw budowlanych
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngjergioby, dla ktérych producent:

e dokonat oceny zgodioi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug glkre
nego systemu oceny zgodip

e posiada deklaracje zgodswd CE - dokument wystawiony przez producenta i potwierglzaj
cy zgodnd¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innygmagai roz-
porzdzenia (rozporglzeay).

e oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materialdw na budowie Wykonawca prawdsvszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powgzego. Wszystkie materialy, ktére nie spetpiajymogéw tech-
nicznych okrélonych przez specyfikagj(np. materiaty, ktore byty przechowywane niezgodnie z
zaleceniami producenta i zmienityedch wtasngci) beda uznawane za materiaty nie odpowiada-
jace wymaganiom.

4. Wymagania szczegétowe dotygee sprztu i maszyn do robot budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktére leda wykorzystywane do wykonania prac ebjch t3 specyfikacy musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowygeghdom zgodnie z zalecenia-
mi producenta. Musgspetnig& one wymogi BHP i bezpiechstwa pracy. Nie wolno stosowa
sprztu, ktéry nie spetnia powaszych wymaga i nie wolno wykorzystywa go niezgodnie z prze-
znaczeniem. Wykonawca jest zobaguany do stosowania tylko takicitodkéw transportu, ktére
nie wpltyrg niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

5. Wymagania dotycacesrodkoéw transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportu matéwalsprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spetiaymagania wynikajce z obowa-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materialy przewe takimisrodkami transpor-
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tu powinny gwarantowaprzewdz bez uszkod#e z zachowaniem warunkéw bezpiedstwa pra-
cy.

6. Wymagania dotycace wykonania robot

Trasy instalacji elektrycznych

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebieg@zkolizyjnie z innymi instalacjami i ugdze-
niami, powinna by przejrzysta, prosta i dagina dla prawidiowej konserwacji oraz remontéw.
Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomymbiowych.

Monta: uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane doadpia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny byzamocowane do podia w sposoéb trwaty, uwzetinia-
jacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instgh lzdzie pracowd, oraz sam rodzaj
instalacji.

Przegcia przezciany i stropy

Przegcia przezciany i stropy powinny spetntanasgpujace wymagania:

a) wszystkie przdria obwodow instalacji elektrycznych przéaziany, stropy itp. musg
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przejcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

C) przefcia pomgdzy pomieszczeniami o zdych atmosferach powinny bywykonywa-
ne w sposoéb szczelny, zapewn®@j nieprzedostawaniegsivyziewow,

d) obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi mugzby¢ chronione do
wysokaici bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jakangsprzed uszko-
dzeniami mechanicznymi nalg stosowé rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych,
korytka blaszane itp.

Monta: sprztu, osprztu i opraw gwietleniowych

Sprzt i osprzt instalacyjny nalgy mocowa& do podiza w sposéb trwaly zapewnigly mocne
i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania spktu i osprztu mog stuzyé konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na
podtazu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budoydh lub przykecone do pod-
loza za pomog kotkOw i srub rozporowych oraz kotkdw wstrzeliwanych. Uchwyty (Hakiia
opraw zwieszakowych montowane w stropach nalmocowa przez wkgcanie w metalowy ko-
ek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszczammbcowania hakow za pomg&otkdw rozpo-
rowych z tworzywa sztucznego.

Zawieszenie opraw zawieszakowych powinno gimeac¢ ruch wahadtowy oprawy.

Przewody opraw éwietleniowych naley taczy¢ z przewodami wypustow za pompaigczy
swiecznikowych.

Podejcie do odbiornikéw

Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikéw najewykonywa w miejscach bezkolizyj-
nych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.
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Uktadanie przewoddéw, uktadanie rur

Rury naley uktada na przygotowanej i wytrasowanej trasie ha uchwytach asagth w podtau.
Konce rur przed pajczeniem powinny b§ pozbawione ostrych kras@lzi. Zaleznie od przygtej
technologii montau i rodzaju tworzywadczenie rur ze saboraz sprztem i osprztem naley wy-
konywa przez:

— wsuwanie w otwory lub kielichy z réwnoczesnym ustnianiem pajczei,

— wkrecanie nagwintowanych kadw rur,

— wkrecanie nagrzanych kaow rur.

tuki na rurach nalgy wykonywa: tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczato 15% wewamn
nejsrednicy. Promigé giecia powinien zapewnéaswobodne weaiganie przewodow.

Cata instalacja rurowa powinna byykonana ze spadkiem 0.1% aby utinvi ¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabranjauktadania rur z weignietymi w nie prze-
wodami.

Wcigganie przewodow

Przed przysipieniem do wcigania przewodow naby sprawdzé prawidtowas¢ wykonanego ruro-
wania, zamocowania Sgitzl i osprztu, jego podczer z rurami oraz przelotovdo.

Wciaganie przewoddéw naky wykona za pomog specjalnego ospeiu montaowego. Nie wolno
do tego celu stosowgprzewodow, ktére piiej zostag uzyte w instalacji. aczenie przewodow
wykonat wg wczéniej opisanych zasad.

Wykonanie instalacji podtynkowej
Wykonanie instalacji p/t wymagdedzie:

e ulozenia przewoddw i zainstalowania osgiz przed wykonaniem tynkowania. W przy-
padku wykonywania instalacji na istnaelch scianach niezédne ledzie wykucie odpo-
wiednich bruzd pod przewodyliepych wrek pod osprzt oraz ich zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nglerzewody i kable uszczelriav osprzcie oraz
aparatach za pomgdtawnikow.

Srednica gtowicy i otworu uszczelnigjego piefcienia powinna b§ dostosowana dérednicy ze-
wnetrznej przewodu lub kabla.

Po dokeceniu dtawic zaleca sidodatkowe uszczelnienie ich za pomamdpowiednich uszczel-
nien.

Lgczenie przewoddéw

W instalacjach elektrycznych wtrzowych hczenia przewodow natg dokonywa& w sprzcie

i osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosawaotaczen skrecanych. W przypad-
ku gdy odbiorniki elektryczne majwyprowadzone fabrycznie na zewire przewody, a samo ich
podhczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekgies8b podiczenia naley uzgodné

z projektantem lub kompetentnym przedstawicielemiiera.

Przewody musgzby¢ utozone swobodnie i nie madoy¢ narazone na naagi i dodatkowe napze-
nia. Do danego zacisku naleprzylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla
jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktorych przewadyrsylaczone za pomacoczek, po-
miedzy oczkiem a naktka oraz pom¢dzy oczkami powinny znajdowssi¢ podktadki metalowe
zabezpieczone przed korezy sposob umdiwiajacy przeptyw padu. Diugai¢ odizolowanejyty
przewodu powinna zapewsigrawidtowe przyjczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezm@owodowa uszkodzé mechanicznych.
W przypadku stosowaniayl ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkaezastwy

cyny.
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Konce przewodow miedzianychzgtami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczore z
prasowanymi tulejkami lub ocynowane (zalegazsistosowanie tulejek zamiast cynowania)

Przylgczanie odbiornikow

Miejsca pohczer zyt przewoddw z zaciskami odbiornikdw powinny dyoktadnie oczyszczone.
Samo paiczenie musi by wykonane w sposOb pewny, pod wedém elektrycznym

i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabiesitgrdocisku, korozj itp.

Polaczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zal&ci od konstrukcji
odbiornika iwarunkoéw technologicznych. Pragtenia sztywne nahy wykonywa w rurach
sztywnych wprowadzonych bezgednio do odbiornikbw oraz przewodami kabelkowymi
i kablami.

Ogodlna charakterystyka obiektu oraz wskéi techn.-ekonom.

WEWN:TRZNE INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Dla celow obliczeniowych przgjo moce dla projektowanych odbiorow:

Dla TG:
. moc instalowana Pi= 12kwW
. moc obliczeniowa Po= 10,8kW

Rozwigzania projektowe

Zasilanie odbioréw olgtych opracowaniem odbywasie bedzie z tablicy gtéwnej budynku
oznaczonej jako TG. Projektujecsitozenie przewodu YDY 5x10 mm2 oraz 3x2,5 mm2 od TG
do projektowanej rozdzielni TW w bruzdagébiennych. Zabezpieczenie projektowanego kabla za-
silajacego S303/C16A. Z istniggej tablicy TG naley takze wyprowadzt przewody do zasilania
urzagdzen sanitarnych, wentylatoréw oraz kurtyny powietrznej. W tgelu naley przebudowa
tablice gtdwng budynku TG zgodnie z rysunkami E1.1 oraz E1.2.

Instalacje wewetrzne

Instalacg elektrycza w budynku naley wykona w bruzdachsciennych w rurkach ochronnych
oraz z wykorzystaniem istnigjej infrastruktury.

Przewody elektryczne natg prowadzé rownolegle dascian i stropow w rurkach ostonowych dla
scian i sufitéw.

Instalacja odbiorcza swietleniowa
Przewiduje si wykorzystanie istnigjcego gwietlenia budynku. Na korytarzach przy weiu do
wind zapewnione jestswietlenie na poziomie 100 Ix.

Awaryjne Ggwietlenie ewakuacyjne
Przewiduje si wykorzystanie istnigcego dwietlenia awaryjnego budynku.

Instalacja odbioréw technologicznych windy i ramp

Zasilanie dla odbiorow windy natg wykona zgodnie z DTR uradzex oraz zaleceniami produ-
centa. Dla zasilania rozdzielnicy windy oznaczonej w groje jako TW naley utozy¢ przewody
YDY 5x10mm2 oraz YDY 3x2,5mm2. W szybie windy najewykona miejscows Szyre uziemia-
jaca pofaczoryg z uziomem otokowym budynku. Zabezpieczenia WLZ windy zgede schemata-
mi.
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Instalacja CCTV

Projektug sie system telewizji dozorowej z cyfraywwejestracy obrazu. Do nadzoruayte zostan
urzadzenia o wysokiej rozdzielczoi. Kamery monitoringu wizyjnego dostosowane do pracy w
trybie dzie/noc. Zapis wideo z kamer z detekejichu ok. 30 dni. Przewidzianoggi kamer IP za-
montowanych na kam przystanku windy (cztery kamery wewtrzne i jedna kamera
zewnetrzna).

Obraz z poszczeg6lnych kamer powinien obejmbwaeewi wejsciowe do windy, czs¢ korytarza
przylegtego oraz ¢#é terenu zewstrznego. Gtdwny punkt obserwacyjny z pedgém monitoro-
wym nalezy umiejscow€ na parterze byudynku przy gtdbwnym weju (recepcja/portiernia). Reje-
strator CCTV oraz przynalay osprzt instalowany ldzie w safie serwerowej. Przewidziano
mozliwos$é przyszigciowego rozbudowania monitoringu o kolejne 11 kamer. lkaiga do zasi-
lania i przesylania obrazu zostanie oparta o kable U/UTP3atPrzewody do kamer najeukta-
dat w zaleznosci od miejsca montau w istniegcych listwach elektroinstalacyjnych wpdlnych z in-
stalacy logicznych lub dobudowanows tras; z listw elektroinstalacyjnych. Instalacje telewizji
dozorowej nalgy wykona zgodznie z rysunkami rzutow poszczegolnychtei oraz ze schema-
tem instalacji CCTV.

Dobrano elementy instalacji CCTV o ngstjacych parametrach:

Rejstrator

. rejestrator sieciowy PoE, 16- kanalowy;

. obstugiwana rozdzielcZé 1920x1080;

. wyjscia moniotorowe HDMI/VGA,;

. port RJ45, min. 2x USB,

Switch

w petni zaradzalny przetacznik warstwy 2;

24 porty ethernet 10/100/1000 Mbps PoE+;

4 sloty GbE SFP;

procesor nie wolniejszy 7800 MHz;

128MB pamgci Flash;

256 MB pamé¢ci DDR DIMM

pojemnd¢ bufora pakietow: 1,5 MB dynamicznie alokowanej pgoi

pojemnd@¢ przehczania minimum 56 Gb/s

e obstuga QoS, CoS, virtual stacking, sFlow, LLDP, port mariitg, dual flash images, obstuga
wielu plikbéw konfiguracyjnych, ACL, RADIUS/TACACS+, SSlport security, MAC address loc-
kout, SSH, custom banner, SFTP, DHCP protectionadyc ARP protection, dynamic IP
lockdown, IP multicast, port trunking, IEEE 802.328ICP, IEEE 802.1s, MST, Auto-MDIX;

e obstuga 512 VLAN, GARP VLAN Reqgistration ProtocBIPVST+;

obstuga IEEE 802.1x, w tym do 32ykownikdéw na port;

obstuga logéw lokalnych jak i na zdalnym serwergsay;

zaradzanie poprzez http, https, ssh, telnet, RS-232;

port konsoli RS-232 wykonany nagzku RJ-45;

obstuga SNMP v1/v2c/v3;

mozliwos$¢ nadawania nazw poszczego6lnym portom;

obstuga standardu IEEE 802.3at PoE+;

pojemnd¢ tablicy MAC 16000 adreséw;

wsparcie techniczne telefoniczne i elektroniczne;

monta w szafie RACK 19" wraz z uchwytami;

wspotpraca z oprogramowaniem do zautomatyzowanggonywanii kopii

zapasowych konfiguracji - RANCID

Kamery
o kamera koputkowa;
e przetwornik obrazu: 2 Mpx;
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tryb Dzien/Noc: Filtr mechaniczny;

obiektyw w komplecie: 2,8 mm;

oswietlacz IR: TAK (20m);

kompresja wizji: H.264/ MJPEG;
maksymlana rozdzielc£6é obrazu: 1920x1080
predkos¢ przetwarzania: min 25 Kkl./s;
wandaloodporna: TAK (IK 10);

klasa szczelnwi: IP 65;

zasilanie kamery PoE;

pobdr mocy: < 10W z promiennikiem IR;
temperatura pracy -10 : 50°C;

punkt kamerowy zewgirzny dostosowany do do instalacji na zepva oraz do parametrow po-
wyzej.

Monitor

e rozdzielczaéé: 1920x1080

e wejscia wideo: 1x VGA, 1x HDMI
e przelgtna ekranu min. 21,5"

Ochrona przeciwporaniowa, uziom szybu windowego

Instalacja odbiorcza w budynku pracuje w uktadzie TN-S. aboymi przewodami ochronnymi
PE i przewodami neutralnymi N. Systermy@u przemiennego 5-przewodowy. Jakodek ochrony
przeciwporaeniowej zastosowano samoczynne aeygienie zasilania. Dodatkowo zastosowano
wytaczniki raznicowopgdowe o pgdzie AJ=30 mA w obwodach odbiorczych.

Nalezy wykona uziom fundamentowy szybu windowegana FeZn 25x4. Od uziomu wyprowa-
dzi¢ przewdd uziemiajcy FeZn 25x4 do podszybia windowego, wymagana vwéértewiomu 10
Ohm, w przypadku nie uzyskania nayewykona uziom poggzany w postaci szpilek 3m i pat
czy¢ z uziomem fundamentowym

7. Kontrola, badania i odbiér wyrobdéw i robot budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot, jakéci materiatow i elementow i musi
zapewné odpowiedni system kontroli oraz movos¢ pobierania prébek i badania materiatow i
robot. Wykonawca &dzie prowadzit pomiary i badania materialéw oraz robot gstatliwoscia
gwarantugca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokusngnprojekto-
wej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania rob6t Inspektor Nadzordrie na bieaco kontrolowat jaké¢ robét. Kontrole
beda dotyczyly zgodnéci z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania ilmdru ro-
b6t oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalacje eyelzine zostas przekazane do odbioru
powinny by poddane badaniom i pralmkreslonym w normach. Préby i pomiary wykonywane w
czasie budowy powinny obejmowagomiar rezystancji izolacji, biegunow i ciagtosci pola-
czen. Wykonawca musi zapewdiniezkedne przyrady pomiarowe do wykonywania préb. Na po-
szczegOlnych etapach robot Wykonawca musi przeprowanizbzdne proby i pomiary dla kolej-
nych fragmentow instalacji elektrycznej. Wykonanie tyadymndaici powinno by odnotowane w
dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji, ale przed poeiemnapécia Wykonawca musi doko-
nat ogledzin instalacji w celu stwierdzenia komplettoi zgodndci instalacji z projektem, wia-
sciwego doboru i montal uradzei oraz braku widocznych uszkodzeCzynndci te powinny zo-
sta¢ odnotowane w dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy
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e Zgodndci wykonania robot z dokumentagprojektows,
e Wykonanie pomiarOw rezystancji uziemienia, izolacji, parmw skutecznéci ochrony
przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru

Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokanaruchomienia
instalacji i pokazéjej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i syféacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy

— ciagtosci polaczei obwodow,

— rezystancji uziomu,

— rezystancji izolacji,

— skutecznéci dziataniasrodkOw ochrony przeciwporaniowej.

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujjakiegokolwiek badania wymaganego ma stosowawytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadawestorskiego. Przed przypie-
niem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiegodza-

ju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonawykonawca przedstawi inspektoro-
wi nadzoru inwestorskiego wyniki batla

Nalety wykon& pomiary nagzenia gwietlenia Do pomiaréw nalgy stosowa luksomierz. W po-
mieszczeniach calpowierzchnie watrza naley podzielé na kwadraty i mierzg naezenie gwie-
tlenia w punktach pomiarowych, paionych wsrodku kadego kwadratu, na wysokoi ptaszczy-
zny roboczej.

8. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robot trzeba wykonywawn obecndci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by zgodnie z obowazujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, jak i po #eke-
niu wykonywania elementu robot stangaego odgbng catcs¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiagyni w kosztorysowaniu.

9. Odbior robot budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobawany dostarczyInwestorowi nasipujace doku-
menty:
¢ Plany i schematy instalacji zmienione na podstaygenkéw roboczych,
¢ Pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespot
projektowym,
e Dziennik budowy i ksjzke obmiardw,
e Protokoty odbiorow ogciowych,
¢ Instrukcji wzytkowania uradzei, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
Zwigzane z zastosowanymi ydzeniami i materiatami,
o Protokoty sprawdzenia, skutecZobi wydajnaci urzzdze i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentéw magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwast@bowazkowo w
sktad komisji wchodz

o Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

o Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

o Kierownik robét elektrycznych,

o Przedstawiciele aytkownika obiektu.
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10. Rozliczenie robot

Podstaw ptatngci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw part@owych.

11. Dokumenty odniesienia

Podstaw ptatncci stanowi komplet wykonanych robét i pomiarow partaowych.

12. Dokumenty odniesienia

Podczas projektowania i realizacji obiektu ngl@rzestrzegapostanowié obowigzujacych prze-
pis6w dotycacych budowy, a w szczegolw:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo BudowlageéfXekst Dz.U. 207/2006, poz. 1118 z
pézn.zm.).

- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 roku Prawo Eneagte(Jedn.tekst Dz.U. 89/2006
p0z.625 z pgn.zm.).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronkegwpaarowej (Jedn.tekst
Dz.U.147/2002 poz.1129 z fihzm.).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobactidwianych (Dz.U. 92/2004, poz. 881)
- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku o dozorzertiezhym (Dz.U. 122/2004, poz. 1321 z
pézn.zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrg@ngowiska (Dz.U. 62/2001, poz. 627
z p&n.zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach poifich (Jedn.tekst Dz.U. 204/2004,
poz. 2086).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@ad2 roku w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiaglaudynki i ich usytuowanie (Dz.U. 75/2002
p0z.690 z pgn.zm.)

- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010
roku w sprawie ochrony przeciwgarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i
terenéw (Dz.U.109/2010 poz.719)

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid®&rzenia 1997 roku w sprawie
ogolnych przepisow bezpiearmdwa i higieny pracy (Jedn.tekst Dz.U. 169/2003.p86Z0

z p&n.zm.).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20608u w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot wddaych (Dz.U. 47/2003,
poz. 401).

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wiza 1999 roku w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.
80/1999, p0z.912)..

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20oku w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigtste/a i ochrony

zdrowia (Dz.U. 120/2003 poz. 1126).

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 4 maja 2007 sprawie szczegotowych
warunkow funkcjonowania systemu elektroenergetygar(®z.U. 93/2007 poz.623).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26zo&iernika 2005 roku w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadalekomunikacyjne obiekty budowlane
I ich usytuowanie (Dz.U. 219/2005, poz. 1864).

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 roku w
sprawie warunkoéw technicznych jakim powinny odpayeadrogi publiczne i ich
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usytuowanie (Dz.U. 43/1999 poz.430 zpam.).

- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009 roku w
sprawie przeciwpgarowego zaopatrzenia w wedraz drog pgarowych (Dz.U. 124/2009
poz.1030).

- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007
roku w sprawie wykazu wyrobéw stacych zapewnieniu bezpieawsdwa publicznego lub
ochronie zdrowia kycia oraz mienia, a tak zasad wydawania tych wyrobéw do
uzytkowania (Dz.U.143/2007 poz.1002 zzp&m.)

Jako normy obowizujagce naley traktowa normy przywotane w rozpogeizeniu Ml w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéadaudynki i ich usytuowanie.

- PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowaedCA.: Zasady ogéine.

- PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowaedc2: Zaradzanie ryzykiem.

- PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowae$B: Uszkodzenia fizyczne obiektow i
zagraeniezycia

- PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowagdcz: Urzdzenia elektryczne i
elektroniczne w obiektach.

- PN-B-02171:1988 Ocena wptywu drgaa ludzi w budynkach.

- PN-B-02151-02:1987 Akustyka budowlana. Ochror@eghatasem pomieszaéze
budynkach. Dopuszczalne waitopoziomu dwieku w pomieszczeniach.

- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacjgt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2008wiatlo i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy we witrzach. Czs¢
1: Miejsca pracy we wgtrzach.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiegpécia. Cz$¢ 1: Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk nitgé.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne ieig napgcia. Czs¢ 4-41: Ochrona
zapewnienia bezpiecéstwa. ochrona przed paeniem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed qggtem przegzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkcia przed przdgiowymi przepéciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego naficia.

- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciéstwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgkczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zaktoceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed olzeniem napicia.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecistwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona
zapewniajca bezpiecaestwo. Dobdrrodkow ochrony w zalaosci od wplywdw
zewretrznych. Wyborrodkéw ochrony przeciwporaniowej w zalenosci od wplywdw
zewretrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przeciwparowa.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i moata
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogélne

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i moata
wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
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- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Obgialnos¢ pradowa diugotrwata przewodow.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobér i moata
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steforan

- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposéaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegami.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiczania izolacyjnego gEzenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne ieig napécia. Cz$¢ 5-54: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronmreéwody pajczen
ochronnych.

- PN-IEC 60364-5-551:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Niskonapiowe zespoty gdotwaorcze.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. €& 5-59:
Dobor i monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie. Sekcja 559: Oprawy i
instalacje éwietleniowe.

- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i moata
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpietste/a.

- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne nis@iegpécia. Czs¢ 6: Sprawdzanie.

- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektrycznirigo napgcia. Wymagania dotygze
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszdaenyposaone w wang lub prysznic.

- PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. baseihywackie i inne.

- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomiemetia i kabiny zawierage
ogrzewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2010 Instalacje elektryczndieigo napgcia. Wymagania dotygee
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacja terenie budowy i rozbiorki.

- PN-IEC 60364-7-705:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instg&aelektryczne w gospodarstwach
rolniczych i ogrodniczych.

- PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestiie ograniczone powierzchniami
przewodzcymi.

- PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgacswietlenia zewntrznego.

- PN-HD 60364-7-715:2006 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. €& 7-715:
Wymagania dotycce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Insta&cswietleniowe o
bardzo niskim naptiu.

- PN-HD 60364-7-740:2009 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. €& 7-740:
Wymagania dotycice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Tymczasoinstalacje
obiektow, uradzer rozrywkowych, i stragandw na terenie wesotych teiezek i cyrkow.

- PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpietnea przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyn, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja zacisk@rzadzei i zakaiczen
przewoddw.

- PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpiestze przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyn, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja przevdadbarwami albo
alfanumerycznymi.

- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycoimpstatyczia. Ochrona obiektow, instalacji i
urzadzen. Wymagania.

- PN-E-05010:1991 Zakresy napiowe instalacji w obiektach budowlanych.

- PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczadpprzemiennego o nagiu

wyzszym od 1 kV.

- PN-E-08501:1988 Unrizenia elektryczne. Tablice i znaki bezpietstera.

- PN-EN 50160:2002 Parametry napa zasilajcego w publicznych sieciach rozdzielczych
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- PN-EN 50310:2007 Stosowanie goten wyréwnawczych i uziemiggych w budynkach z

zainstalowanym spezem informatycznym.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianejzopeidowy (kod IP).

- PN-EN 61140:2005 Ochrona przed pemsiem pgdem elektrycznym. Wspdlne aspekty

instalacji i uradzen.

- PN-IEC 61239:2000 Znakowanie adzea elektrycznych danymi znamionowymi

dotyczicymi zasilania elektrycznego. Wymagania bezpigstes.

- PN-EN 1838:2005 Zastosowanigwdetlenia. Gwietlenie awaryjne.

- PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnegwietlenia ewakuacyjnego.

- PN-EN 1363-1:2001 Badania odpofaioogniowej. Czs¢ 1: Wymagania ogolne.

- PN-EN 50200:2003 Metoda badania pati@ienkich przewoddw i kabli bez ochrony

specjalnej stosowanych w obwodach zabezpiecyal.

- PN-ISO 7010:2006 Symbole graficzne. Barwy bezméstwa i znaki bezpiechstwa.

Znaki bezpieczéstwa stosowane w miejscach pracy i w obszaragteazndgci

publicznej.

- PN-N-01256-02:1992 Znaki bezpiedséva. Ewakuacja.

- PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieéatwa. Zasady umieszczania znakéw bezpiestee

na drogach ewakuacyjnych i drogachkz@mwych.

- PN-EN 81-72:2005 Przepisy bezpietziva dotyczce budowy i instalowaniazaiigow.

Szczegllne zastosowaniandgdw osobowych i towarowych. €& 72: Dzwigi dla stray

pozarnej.

- PN-E-05202:1992 Ochrona przed elektrycnimpstatyczin. Bezpieczastwo paarowe

i/lub wybuchowe.

- PN-EN 50171:2002 Niezatre systemy zasilania.

- PN-EN 60073:2003 Zasady podstawowe i bezpiestre przy wspotdziataniu cztowieka z

maszyn, oznaczanie i identyfikacja. Zasady kodowania éshew i elementow

manipulacyjnych.

- PN-E-05003/01:1986 Ochrona odgromowa obiektowobdanych. Wymagania ogolne.

- PN-E-05003/03:1989 Ochrona odgromowa obiektowoldanych. Ochrona obostrzona.

- PN-E-05003/04:1992 Ochrona odgromowa obiektowoldanych. Ochrona specjalna.

- PN-IEC 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektodadwlanych. Zasady ogéine.

- PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiektddowlanych. Zasady ogdine.

Wybor pozioméw ochrony dla wdzei piorunochronnych.

- PN-IEC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektddowlanych. Zasady ogdine.

Przewodnik B. Projektowanie, mont&onserwacja i sprawdzanie.

- PN-IEC61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym irepoi elektromagnetycznym.

Zasady ogodlne.

- PN-IEC/TS 61312-2:2003 Ochrona przed piorunowgrulsem elektromagnetycznym.

Cze$¢ 2: Ekranowanie obiektéw, pmizenia wewantrz obiektéw i uziemienia.

- PN-IEC/TS 61312-3:2004 Ochrona przed piorunowgrulsem elektromagnetycznym.

Czes¢ 3: Wymagania dotygze uradzen do ograniczania przejd.

- PKN-CEN/TR 13201-1:2007 Wietlenie drog - Cgs¢ 1: Wybor klas éwietlenia.

- PN-EN 13201-2:2007 &ietlenie drog - Cg¢ 2: Wymagania swietleniowe.

- PN-EN 13201-3:2007 fvietlenie drog - Cgs¢ 3: Obliczenia éwietleniowe.

- PN-EN 13201-4:2007 fvietlenie drég - Cgs¢ 4: Metody pomiarow parametrow

oswietlenia.

- PN-EN 12464-2:2008wiatlo i oswietlenie - Gwietlenie miejsc pracy - G 2: Miejsca
pracy na zewitrz



