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1 Czes¢ ogdlna

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Inwentaryzacja i przystosowanie pomieszczen w budynku ,,Dom Studencki nr 3”,do standardow

wyposazenia domoéw studenckich ul. Dunikowskiego 2 w Szczecinie

1.2 Przedmiot i zakres robét.

Zakres

robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnoSci

majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych.

Zakres prac obejmuje m. in.:

Demontaz instalacji elektrycznej w pokojach nr 15 i 16 na parterze ,
Wykonanie nowej instalacji elektrycznej do gniazd elektrycznych w
pokojach ,

Dodanie obwodow elektrycznych w tablicach pigtrowych ,

Wykonanie czasowego zalgczania obwodow kuchenek elektrycznych na
pictrze 1, 2, 3 i 4 oraz parterze.

Dodanie punktéw o$wietleniowych w pokojach

Dodanie opraw o$wietlenia podstawowego na korytarzach oraz w cze$ci
biurowej

Wykonanie o$wietlenia awaryjnego dla catego obiektu na ciggach

komunikacyjnych

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji

elektrycznych:

ST-IE.
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o Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu

ich przechowywania, transportu i sktadowania,

o Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

o Wymagania dotyczace srodkow transportu,

o Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych,
o Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzié wizje
lokalng oraz :

o Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okre$lone

W umowie i zbada¢ ich dostepnos¢;

o Zapozna¢ si¢ z ogdlnymi warunkami realizacji robdt, a w szczegdlnosci z

polozeniem i wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogl powotywaé si¢ na
niedostateczng znajomo$¢ miejsca realizacji rob6t lub zty dostep do pomieszczen

w celu zadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robdt, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika
Robot. Kierownik Robodt bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania

w imieniu Wykonawcy wpisow w dzienniku budowy.

Kierownik Roboét bedzie odpowiedzialny za:

A bezpieczenstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najpdzniej w dniu przystgpienia do robot Wykonawca przekaze dane personalne

Kierownika Robot wraz z kopia uprawnien.

ST-IE.
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1.3.2Zabezpieczanie interesow osob trzecich

Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do
naruszenia interesow o0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za
przestrzeganie obowigzujacych przepisOw oraz powinien zapewni¢ ochrong

wlasnosci publicznej i prywatne;.

1.3.30chrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowac wszystkie niezbgdne dzialania, aby stosowac si¢
do przepisOw i normatywoéw z zakresu ochrony §rodowiska na placu budowy i
poza jego terenem. Podczas wykonywania robot budowlanych wykonawca
bezwzglednie musi unika¢ szkodliwych dziatan, szczegolnie w zakresie
zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych

szkodliwych dla §rodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowaé do
postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz wszelkich polecen Kierownika
Budowy zwiazanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z
zasadami sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznych
technicznych odpowiadajacych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych
obowigzujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczeg6lnosci Polskich
Norm. W szczegolnosci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych

odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
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Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacjg zaplecza dla wlasnych
potrzeb oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie $rodki majace na celu

prawidlowe i pelne zabezpieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzgtu
1 narzedzi muszg by¢ sprawne, posiadaé wazne badania techniczne i speiniac
wymagania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym.
Materiaty przewozone takimi §rodkami transportu powinny gwarantowac przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie objetym przedmiotem

zamowienia

CPV 45311000-0- Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych,
CPV 45317300-5- Elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielczych,

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktore znalazty sie w tej specyfikacji sa zgodne albo
rownowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo z okre$leniami ujetymi w
odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Roboty musza by¢
wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i instrukcji.
Nie wyszczegodlnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia

wykonawcy od ich stosowania.

Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent:

o dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia

wedtug okreslonego systemu oceny zgodnosci,

ST-IE.



Lipiec 2016 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ST-IE.

o posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez
producenta i potwierdzajacy zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz
spetnienie innych wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).

o oznakowat wyroby znakiem CE,

o posiada certyfikat CNBOP ( dla instalacji oswietlenia awaryjnrgo )

Przed zabudowaniem materialdw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, ktore
nie speiniaja wymogoéw technicznych okreslonych przez specyfikacje (np.
materiaty, ktore byly przechowywane niezgodnie z zaleceniami producenta i
zmienity si¢ ich wlasno$ci) beda uznawane za materialy nie odpowiadajace

wymaganiom.

3 Wymagania szczegétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robot
budowlanych

Sprzet i narzgdzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta
specyfikacja musza by¢ sprawne, regularnie konserwowane i1 poddawane
okresowym przeglagdom zgodnie z zaleceniami producenta. Muszg spetnia¢ one
wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowaé sprzetu, ktéry nie
spetnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywa¢ go niezgodnie z
przeznaczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich
srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na stan 1 jakos$c

transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzgtu
i narzedzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetniac
wymagania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
Materiaty przewozone takimi §rodkami transportu powinny gwarantowaé przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.
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5 Wymagania dotyczace wykonania robét

Budowa gniazd uzytkownikow instalacji elektrycznej

Doprowadzenie kabli do gniazd wigze si¢ z pozostawieniem zapasu kabla w
obrebie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie
pozwalaja na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musi uwzglednia¢ tatwy

dostep uzytkownikéw do gniazd.

Trasowanie instalacji elektrycznej

Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej
konserwacji oraz remontow W przypadku dlugich traktow, gdzie kable sieci
teleinformatycznej i1 zasilajacej biegng rownolegle do siebie na odleglosci
wigkszej niz 35m, nalezy zachowa¢ odlegto$¢ migdzy instalacjami, co najmniej
50mm lub stosowa¢ metalowe przegrody. Minimalna odlegto§¢ miedzy kablami
informatycznymi 1 lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-
lukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna
wynosi¢ 130 mm. Kable stosowane w réznych celach (np. zasilajace energia
elektryczna 1 informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych
wiazkach. R6zne wiazki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

Szczegdtowe informacje w normie PN-EN 50174-1:2002
Instalacja elektryczna

Opis szczegdtowy i zakres prac powtarzalny dla kazdego boksu
Instalacja gniazd elektrycznych
e  Wykonanie bruzd dla przewodow elektrycznych i pdzniejsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku i malowaniem
e Ukladanie przewodow elektrycznych YDYp 3x2,5mm2 450/750V
e Montaz 1-fazowych gniazd podwojnych z uziemieniem p/t min. IP20, 16A
w pokojach na wysokosci 0,3m przy gniazdach RTV i pozostate 1,0m

Instalacja o$wietlenia
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Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych i pozniejsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku
Uktadanie przewodéw do o$wietlenia YDYp 3x1,5 mm2 450/750V i
YDYp 4x1,5mm2 450/750V
Montaz tacznikéw o§wietlenia na wysokos$ci 1,2m:
- 1x $wiecznikowy trzyklawiszowy p/t min. IP20, 10A w pokoju 2-
osobowym

Montaz opraw sufitowych typu A w pokojach,

Zakres prac dla czesci kuchennej:

Instalacja gniazd elektrycznych ogélnego przeznaczenia

Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych i pozniejsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku i odmalowaniem

Uktadanie  przewodow  do  gniazdek  elektrycznych ~ YDYp
3x2,5mm2 450/750V z pom. rozdzielni elektr

Montaz 1-fazowych gniazd podwojnych z uziemieniem p/t 16A/230V 1P20
oraz pojedynczych z uziemieniem p/t 16A/230V 1P44, na wysokos$ci Im

Instalacja zasilania kuchni elektrycznych

W kuchni begda si¢ znajdowac 3 kuchenki elektryczne (ptyty ceramiczne)
dla parteru 2 sztuki. Kazda z kuchenek ma zosta¢ podigczona do
niezaleznego obwodu zasilania czasowego. Po wecisnigciu przycisku na
Scianie przy kuchence elektrycznej ma pojawiaé si¢ napiecie w obwodzie
kuchenki sygnalizowane lampka. Po uplywie 30 minut obwdd ma zostac
wylaczony a lampka zgasna¢. Wcisnigcie przycisku w trakcie odliczania
30 minut nie powinno wytaczaé obwodu (na kuchence znajduje sig¢
przycisk wytaczania urzadzenia), natomiast powinno ponownie
rozpoczyna¢ odliczanie 30 minut do wylaczenia obwodu. Wszelkie
urzadzenia sterujgco-zasilajagce maja si¢ znajdowaé w przyleglym
pomieszczeniu rozdzielnicy elektrycznej.

Zakres prac:

Wykonanie bruzd dla przewodow elektrycznych i pézniejsze zaprawienie z

odtworzeniem tynku i odmalowaniem

ST-IE.
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¢ Ukladanie przewodow do przytaczy kuchni elektrycznych z pom rozdzielni
elektrycznej typu YDYp 5x2,5mmz2 450/750V

e Ukladanie przewoddéw do przyciskow zalaczania czasowego obwodu
kuchni elektrycznej typu OMY 4x1,5mm2 450/750V

e Montaz dedykowanej puszki przytaczeniowej kuchni elektrycznej pod
blatem (3 szt.)

e Montaz na S$cianie przy kuchence elektrycznej na wysokosci 1,2m
przyciskow sterowniczych samopowracajacych z podswietleniem koloru
zielonego (styk NO) do =zalaczania czasowego obwodu kuchni
elektrycznej w obudowie min. Pt. IP44 i trwalym opisem (tabliczka
grawerowana) np. ,,zalaczanie kuchni”, lub ,,start” (3 kpl.)

e Wykonanie sterowania zalaczania czasowego obwodoéw  kuchni
elektrycznych (3 niezalezne obwody kuchenek elektr. w pomieszczeniu)

e Podlaczenie 3 kuchenek (ptyta ceramiczna) przewodem OWY 5x2,5mm2
do puszek przylaczeniowych (dostarczenie i montaz w blacie

kuchenek/ptyt elektrycznych jest po stronie Zamawiajacego)

Instalacja o$wietlenia podstawowego
e Wykonanie bruzd dla przewodow elektrycznych i pdzniejsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku
e Uktadanie przewodéw do oswietlenia YDYp 3x1,5 mm?2 450/750V i
YDYp 4x1,5mm2 450/750V
e Montaz lacznikow oswietlenia pojedynczych p/t min. [P20, 10A w
pomieszczeniu gospodarczym

e Montaz czujnikoéw ruchu w obwodach o$wietlenia osobno dla przedsionka

i kuchni (czujnik mikrofalowy)
e Montaz opraw sufitowych typu D w kuchni

e Montaz opraw sufitowych typu A w przedsionku i pom. gospodarczym

przy kuchni

Instalacja elektryczna w komunikacji

ST-IE.
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Zakres prac:

Instalacja gniazd elektrycznych
e Wykonanie bruzd dla przewodow elektrycznych i pézniejsze zaprawienie z
naprawg tynku i odmalowaniem
e Ukladanie przewoddéw do gniazdek elektrycznych ogdlnego przeznaczenia
YDYp 3x2,5mm2 450/750V
e Montaz 1-fazowych gniazd pojedynczych z uziemieniem p/t min. P20,

16A na wysokosci 0,3m (ogdlnego przeznaczenia)

Instalacja o$wietlenia podstawowego
e Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych i pozniejsze zaprawienie
tynku i odmalowaniem
e Uktadanie przewodéw do oswietlenia YDYp 3x1,5 mm2 450/750V i
YDYp 4x1,5mm2 450/750V
e Montaz czujnikow ruchu w obwodach oswietlenia — przewdéd YDY
3x1,5mm?2 z kazdego czujnika sprowadzi¢ do tablicy pietrowej

e Montaz opraw sufitowych typu C

Instalacja o$wietlenia ewakuacyjnego

o Instalacja oswietlenia ewakuacyjnego ma zostaé wyposazona w system
monitorujacy oprawy o$wietlenia ewakuacyjnego. Przewody instalacji
monitoringu  o$wietlenia ewakuacyjnego, urzadzenia 1 oprawy
ewakuacyjne oraz sposob laczenia musza by¢ zgodne z wytycznymi
producenta zastosowanego systemu.
Zakres prac:

e Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych i pézniejsze zaprawienie z
naprawg tynkow z odmalowaniem

e Ukladanie przewodéw do os$wietlenia ewakuacyjnego YDYp 3x1,5
mm?2 450/750V

ST-IE.
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e Ukladanie przewodow magistrali monitoringu o§wietlenia ewakuacyjnego
YTKSYekw 1x2x0,8 mm2 dla komunikacji miedzy oprawami a portiernia
na parterze

e Montaz opraw awaryjnych typu E przystosowanych do wspotpracy z
systemem monitoringu o§wietlenia ewakuacyjnego

e Montaz opraw ewakuacyjnych z piktogramem typu F przystosowanych do

wspotpracy z systemem monitoringu o$wietlenia ewakuacyjnego

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdt, jakosci materiatéw i
elementdow 1 musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwosé
pobierania probek i badania materiatow i robot. Wykonawca bedzie prowadzit
pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia gwarantujaca, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i

specyfikacjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢ w catym budynku:

o Zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa,

o Wykonanie pomiaré6w rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow
skuteczno$ci  ochrony przeciwporazeniowej oraz pomiardOw  wiacznikow
roznicowopradowych z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru

Wszystkie pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi normami

Jesli uzyskano satysfakcjonujagce wyniki pomiarow, Wykonawca powinien
dokona¢ uruchomienia instalacji i pokaza¢ jej prawidlowe dziatanie zgodnie z
rysunkami i specyfikacja.

Pomiary i kontrole powinny dotyczyc¢:

- kontrola zastosowan urzadzen i materialow,

- kontrola wykonywanych potgczen,

- kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspdlnych odcinkow z innymi

instalacjami,

ST-IE.
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- sprawdzenie instalacji ze wzglgedu na zwarcia lub przerwy, ktore mogty
Zaistnie¢
- sprawdzenie rezystancji obwodow

- sprawdzenie rezystancji zyt

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
PN-HD 60364 W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania
wymaganego mozna stosowa¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca

przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét

Obmiar robdt trzeba wykonywaé w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar
przeprowadzony powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zaréwno na
etapie wykonywania, jak i po zakonczeniu wykonywania elementu robot
stanowigcego odrebng catos$¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i1 zgodnie z zasadami przyjetymi w

kosztorysowaniu.

8 Odbiodr robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi

nastgpujace dokumenty:
o Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,
o Pisemne uzgodnienia odstgpstw od projektu z przedstawicielem inwestora

oraz z zespolem projektowym,
o Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,

o Protokoty odbiorow czesciowych,
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o Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i
wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,

o Protokoty sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnos$ci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw moga ulec zmianom i
poszerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotlana przez Inwestora.

Obowigzkowo w sktad komisji wchodza:

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
o Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

o Kierownik robot elektrycznych,

o Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robét
Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw koncowych (

pomontazowych)

10 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nalezy wykonaé¢ zgodnie z obowigzujacym
przepisami prawa i Polskimi Normami, a w szczegdlnosci:

A Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., Nr 89,
RKR poz. 414 z p6zniejszymi zmianami),

A Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

(Dz. U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwiazane z instalacja:
A Podktady budowlane;

A PN — EN 50310 Stosowanie potaczen wyroéwnawczych i uziemiajgcych w

budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

14



Lipiec 2016 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ST-IE.

A Aktualne przepisy, zarzadzenia, normy, informacje.

A Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07
czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych
obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, poz. 719 z dn. 22.06.2010 r.)

A Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w
sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15 czerwca 2002 roku/,

A Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej
opracowanej przez CNBOP w oparciu o materialy VdS. Warszawa 1994 r.,

A Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizacji pozarowe;j;
Projektowanie, zaktadanie, odbidr, eksploatacja i konserwacja instalacji,

A Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - IE 1980,
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