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1 Czesé ogodlna
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Przystosowanie wej$cia i pomieszczen w budynku ,,Dom Studencki nr 37, dla oso6b
niepetnosprawnych ul. Dunikowskiego 2 w Szczecinie

1.2 Przedmiot i zakres robot.
Zakres robot znajdujacych sie w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnosci maja-

ce na celu wykonanie instalacji teletechnicznych.

Zakres prac obejmuje m. in.:

. Budowa tras niskonapigciowych,
. Przej$cie przez $ciany i stropy,

. Instalacja logiczna

. Instalacja RTV

. Instalacja CCTV

. Instalacja SAP

. Instalacja Oddymiania

. Instalacja zamknig¢ ogniowych

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji
teletechnicznych obejmuje:
. Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu

ich przechowywania, transportu i sktadowania,

. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

. Wymagania dotyczace srodkéw transportu,

. Wymagania dotyczgce wykonania rob6t budowlanych,
. Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robét.
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1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizje lo-
kalng oraz :

. Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okreslone
w umowie i zbada¢ ich dostepnosc¢;

. Zapozna¢ si¢ z ogdlnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdlnosci z

polozeniem i wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mdgt powotywac si¢ na niedosta-
teczng znajomos$¢ miejsca realizacji rob6t lub zty dostep do pomieszczen w celu

zadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robdt, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Ro-
bot. Kierownik Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania

w imieniu Wykonawcy wpiséw w dzienniku budowy.

Kierownik Robo6t bedzie odpowiedzialny za:

A bezpieczenstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najp6zniej w dniu przystapienia do robét Wykonawca przekaze dane personalne

Kierownika Robot wraz z kopia uprawnien.

1.3.2Zabezpieczanie interesow 0sob trzecich

Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naru-
szenia interesOw 0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie
obowiazujacych przepiso6w oraz powinien zapewni¢ ochrong wtasnos$ci publicznej

1 prywatne;j.
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1.3.30chrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowaé wszystkie niezbgdne dziatania, aby stosowac si¢ do
przepiséw i normatywow z zakresu ochrony §rodowiska na placu budowy i poza
jego terenem. Podczas wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bezwzgled-
nie musi unika¢ szkodliwych dzialan, szczegodlnie w zakresie zanieczyszczania
powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla $§rodo-

wiska i otoczenia czynnikdéw.

1.3.4Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowa¢ do
postanowien Instrukcji Bezpieczefistwa oraz wszelkich polecen Kierownika Bu-
dowy zwiazanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasada-
mi sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapisdéw wytycznych technicznych
odpowiadajacych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych obowiazujacych w
okresie trwania umowy, w tym w szczeg6lnosci Polskich Norm. W szczeg6lnosci
wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w warunkach niebez-
piecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych odpowiednich wymagan

sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwiazane z organizacja zaplecza dla wiasnych
potrzeb oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie $rodki majace na celu prawidlowe

i pelne zabezpieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6Warunki dotyczqce organizacji ruchu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu
i narzedzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢ wy-

magania wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
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Materialy przewozone takimi $rodkami transportu powinny gwarantowac przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem
zamoéwienia
CPV 45314000-1 - Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych,

CPV 45312100-8 - Instalowanie pozarowych systemow alarmowych

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okres$lenia, nazwy, ktére znalazty si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo
réwnowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infra-
struktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich
przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Roboty muszg by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisoOw, norm i instrukcji. Nie wy-
szczegoblnienie jakichkolwiek obowiazujacych aktow prawnych nie zwalnia wy-

konawcy od ich stosowania.

2  Wiasciwosci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

. dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia
wedhug okre§lonego systemu oceny zgodno$ci,

. posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producen-
ta i potwierdzajacy zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spelnie-
nie innych wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).

. oznakowat wyroby znakiem CE,

. posiada certyfikat CNBOP ( dla instalacji SAP i DSO )

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktore

nie spetniajag wymogdw technicznych okreslonych przez specyfikacj¢ (np. materia-
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ty, ktore byly przechowywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienily si¢

ich wlasnos$ci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

3 Wymagania szczeg6towe dotyczace sprzetu i maszyn do robot
budowlanych

Sprzet 1 narzedzia, ktére beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta
specyfikacja musza by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okreso-
wym przegladom zgodnie z zaleceniami producenta. Musza speinia¢ one wymogi
BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowaé sprzetu, ktory nie spehnia po-
wyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywa¢ go niezgodnie z przeznaczeniem.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktd-

re nie wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu
i narzedzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢ wy-
magania wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
Materialy przewozone takimi $rodkami transportu powinny gwarantowac przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkoéw bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania roboét

Trasowanie instalacji teletechnicznej

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z
innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dost¢pna dla
prawidtowej konserwacji oraz remontow W przypadku dlugich traktéw, gdzie ka-
ble sieci teleinformatyczne;j i zasilajacej biegna rownolegle do siebie na odleglosci
wiekszej niz 35m, nalezy zachowa¢ odleglo$¢ miedzy instalacjami, co najmniej
50mm lub stosowa¢ metalowe przegrody. Minimalna odleglo$¢ miedzy kablami
informatycznymi 1 lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-
tukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wyno-

si¢ 130 mm. Kable stosowane w rdéznych celach (np. zasilajace energia elektryczna
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i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Rézne
wiazki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegdtowe in-

formacje w normie PN-EN 50174-1:2002

Przejscia przez Sciany i stropy dla instalacji teletechnicznej

Przejécia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:
wszystkie przej$cia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany i
stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami, przej$cia te nalezy wyko-
nywa¢ w przepustach rurowych obwody instalacji okablowania strukturalnego
przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stoso-

wac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Instalacja Logiczna

Instalacja logiczna w budynku DS3 pozostaje bez zmian, z wyjatkiem drobnych napraw

gniazd RJ45 podczas prac konserwujacych.

Instalacja RTV
Instalacja RTV w budynku DS3 pozostaje bez zmian.

Instalacja CCTV

W budynku DS3 istnieje system CCTV, skladajacy si¢ z 28 kamer IP, i 4 kamer
analogowych, umozliwia on rejestracje i obserwacje korytarzy i klatki schodowej w
budynku. Rejestracja odbywa si¢ na serwerze umieszczonym w piwnicy w pomieszczenie
w ktorym zamontowana jest szafa rack19”, natomiast obserwacja odbywa si¢ na parterze
budynku w pomieszczeniu portierni, obraz z kamer przekazywany jest stacj¢ kliencka PC a
nastgpnie na monitor 42”.

W Etapie 1 prac system zostanie rozbudowany o 5 kamer IP umieszczonych w
pomieszczeniach kuchni na kazdym pigtrze.( szczegdty w opisie etapu 1)
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Instalacja SAP

Instalacja SAP w budynku DS3 pozostaje bez zmian z wyjatkiem drobnych napraw pod-

czas prac konserwujacych ( zamontowanie brakujacych izolatoréw zwar¢ w ilosci 4szt. )

Instalacja Oddymiania

Instalacja oddymiania w budynku DS3 pozostaje bez zmian.

Instalacja zamknieé ogniowych

Dla zapewnienia petnej ochrony budynku istniejacy system zamknig¢ ogniowych D+H na-
lezy rozbudowac.

W celu rozbudowy zaprojektowano centralk¢ zamkni¢é¢ ogniowych BAZ 04-N-UT D+H
ktora nalezy zamontowaé¢ w pomieszczeniu rozdzielni na pigtrze 111 budynku, centrale na-
lezy podtaczy¢ do petli SAP nr 8 szczegély pokazano na Rys.18.

Centrala bedzie obstugiwalo 6 drzwi na 3 kondygnacjach, po 2 drzwi na kazdym pigtrze II,
OIilv.

Dla kazdych drzwi projektuje si¢ jeden elektro-trzymacz GT50 R089, zamontowany w
sposob jak na parterze i pigtrze 1.

Okablowanie dla podiaczenia chwytakow z centralka YDY3x1,5mm

Zasilanie centralki zamkni¢¢ ogniowych z obwodu TP3/CZO, szczegoty w dokumentacji
branzy elektrycznej.

Konserwacja systemow

Wykaz czynno$ci, ktore nalezy wykonaé w trakcie przeprowadzonych okresowych

przegladow konserwacyjnych:

° ogledziny stanu technicznego systemu,

° sprawdzenie rozmieszczenia i stanu zamocowania urzadzen systemow,

° sprawdzenie zgodno$ci z wymaganiami wszystkich polaczen gigtkich,

° sprawdzenie stanu wszystkich zaciskow $rubowych, punktow lutowni-

czych instalacji,

° czyszczenie 1 odkurzanie , sprawdzenie stanu zamkni¢¢ urzadzen syste-
mow,

° sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich kamer, obiektywéw kamer,
° sprawdzenie pracy urzadzen decyzyjnych systemow zgodnie z procedurg

zalecang przez producenta,
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° skanowanie powierzchni dyskow dla systemu CCTV.

Po zakonczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomieniem wykonawca powi-

nien dokona¢ nast¢pujacego sprawdzenia i pomiardw instalacji:

o kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

® kontrola wykonywanych potaczen,

® kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspodlnych odcinkéw z innymi in-
stalacjami,

® sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktore mogtly
zaistnie¢

® sprawdzenie rezystancji obwodoéw

L sprawdzenie rezystancji zyt

Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykona¢ nast¢pujace sprawdzenia:

- sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowania catlego wyposazenia i
urzadzen na pod stawie dokumentacji technicznej;

- sprawdzenie poprawnos$ci dziatania wszystkich urzadzen, tacznie z urzadze-
niami uruchamianymi rg¢cznie, sprawdzenie poprawno$ci oprogramowania, po-
prawno$ci wykonywanych sterowan oraz poprawnosci wykonywanych monitoro-
wan;

- sprawdzenie zgodnosci z wymaganiami wszystkich potaczen gietkich;

- sprawdzenie zasilania awaryjnego;

- sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zaleceniami.

Instalacje teletechniczne nalezy prowadzi¢ innymi trasami niz instalacje elek-

tryczne.

Za zgoda inwestora wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamienié¢ na urzadzenia

o rownowaznych parametrach

10
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6

Kontrola, badania i odbior wyrobéw i robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot, jakosci materiatéw i
elementéw i musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobiera-
nia probek i badania materiatow i robot. Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i
badania materiatow oraz robot z czgstotliwosciag gwarantujaca, ze roboty wykona-
no zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfika-

cjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

. Zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa,

. Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecz-
nos$ci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbio-
ru

Jesli uzyskano satysfakcjonujace wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien doko-
na¢ uruchomienia instalacji i pokaza¢ jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysun-
kami i specyfikacja.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

- kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

- kontrola wykonywanych potaczen,

- kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspodlnych odcinkéow z innymi in-
stalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktore mogty
zaistnie¢

- sprawdzenie rezystancji obwodoéw

- sprawdzenie rezystancji zyt

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
mozna stosowaé wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez in-
spektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystapieniem do pomiardw lub badan

Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i

11
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terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspekto-

rowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywa¢ w obecnos$ci Inspektora Nadzoru. Obmiar prze-
prowadzony powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zard6wno na etapie
wykonywania, jak i po zakonczeniu wykonywania elementu rob6t stanowiacego
odrebng catos¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w koszto-

rysowaniu.

8 Odbior roboét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi
nastepujace dokumenty:

. Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkdéw roboczych,

. Pisemne uzgodnienia odstgpstw od projektu z przedstawicielem inwestora

oraz z zespolem projektowym,

. Dziennik budowy i ksigzk¢ obmiardw,
. Protokoty odbiorow czegsciowych,
. Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,

. Protokoty sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw moga ulec zmianom i po-
szerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Ob-

owigzkowo w sktad komisji wchodza:

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
. Kierownik budowy (gléwny wykonawca robot),
. Kierownik robdt elektrycznych,

12
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. Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robot
Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw koncowych (

pomontazowych)

10 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacym przepi-
sami prawa i Polskimi Normami, a w szczego6lnosci:

A Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 2010 r., Nr 243,
RKR poz. 1623 z pdzniejszymi zmianami),

A Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

(Dz. U. 2 2002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwiazane z instalacja:

A Zgodno$¢ systemu okablowania strukturalnego z normg europejska
ISO/IEC 11801:wersja 2.0 i EN 50173-1 wydanie drugie z roku 2003.
A PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 1

Specyfikacjai zapewnienie jakoS$ci.

A PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 2
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

A PN-EN 50174-3 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 3
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.

A PN — EN 50310 Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

A PN — EN 50310 i 61935 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.
Badanie Zainstalowanego okablowania.

A System okablowania strukturalnego musi by¢ objety minimum 20-letni

gwarancja producenta systemu
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ST-IT.

A Norma BN-84/8984-10. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe
— Instalacje wewng¢trzne.

A Norma BN-88/894-19. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe

A Norma BN-88/894-17/03. Telekomunikacyjne sieci miejscowe — Linie ka-
blowe.

A Aktualne przepisy, zarzadzenia, normy, informacje.

A Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - IE 1980,

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projek-
towania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej; ze
zmiang A1:2007

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzadzenia alarmowe — Sy-
gnalizatory akustyczne; ze zmiana A2:2007

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki punktowe;
dzialajace z wykorzystaniem §wiatta rozproszonego, Swiatla przechodzacego lub jonizacji;
ze zmiang A2:2009

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki punktowe;
ze zmiang A1:2006

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozarowe; ze
zmianami A1:2006

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki liniowe
dzialajace z wykorzystaniem wiazki $wiatla przechodzacego

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wej$cia/wyjsci
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