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1 Czesé ogodlna
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Zmiana sposobu uzytkowania i przebudowa pomieszczen pomocniczych Biblioteki
Gtownej PUM na Centrum Egzaminacyjne z budowa schodéw zewnetrznych oraz

pochylni dla niepetnosprawnych

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnos$ci maja-
ce na celu wykonanie instalacji teletechnicznych.

Zakres prac obejmuje m. in.:

. Budowa instalacji SAP

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji
teletechnicznych obejmuje:
. Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu

ich przechowywania, transportu i sktadowania,

. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

. Wymagania dotyczace srodkéw transportu,

. Wymagania dotyczgce wykonania rob6t budowlanych,
. Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robét.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizje lo-

kalng oraz :
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. Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okreslone
w umowie i zbada¢ ich dostepnosc;
. Zapozna¢ si¢ z ogélnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdlnosci z

polozeniem i wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mdgt powotywac si¢ na niedosta-
teczng znajomos¢ miejsca realizacji rob6t lub zty dostep do pomieszczen w celu

zadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robdt, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Ro-
bot. Kierownik Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania

w imieniu Wykonawcy wpiséw w dzienniku budowy.

Kierownik Robo6t bedzie odpowiedzialny za:

A bezpieczenstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najp6zniej w dniu przystapienia do rob6t Wykonawca przekaze dane personalne

Kierownika Robot wraz z kopig uprawnien.

1.3.2Zabezpieczanie interesow 0sob trzecich

Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naru-
szenia interesOw 0so6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie
obowiazujacych przepiso6w oraz powinien zapewni¢ ochrong wtasnos$ci publicznej

1 prywatne;j.

1.3.30chrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowaé wszystkie niezbgdne dziatania, aby stosowac si¢ do
przepis6w i normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza
jego terenem. Podczas wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bezwzgled-

nie musi unika¢ szkodliwych dzialan, szczegodlnie w zakresie zanieczyszczania
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powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla §rodo-

wiska i otoczenia czynnikéw.

1.3.4Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwiazanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowa¢ do
postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz wszelkich polecen Kierownika Bu-
dowy zwiazanych z bezpieczenistwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasada-
mi sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapisdéw wytycznych technicznych
odpowiadajacych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych obowiazujacych w
okresie trwania umowy, w tym w szczeg6lnosci Polskich Norm. W szczeg6lnosci
wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w warunkach niebez-
piecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych odpowiednich wymagan

sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwiazane z organizacja zaplecza dla wlasnych
potrzeb oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie $rodki majace na celu prawidlowe

i petlne zabezpieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6Warunki dotyczqce organizacji ruchu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu
i narzedzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢ wy-
magania wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym.
Materialy przewozone takimi $rodkami transportu powinny gwarantowac przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa pracy.
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1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem
zamoéwienia

Kod CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okres$lenia, nazwy, ktére znalazly si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo
réwnowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infra-
struktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo z okre$leniami ujetymi w odpowiednich
przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Roboty muszg by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisoOw, norm i instrukcji. Nie wy-
szczegoblnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia wy-

konawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwosci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

. dokonat oceny zgodnos$ci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia
wedhug okre§lonego systemu oceny zgodno$ci,

. posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producen-
ta i potwierdzajacy zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spelnie-
nie innych wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).

. oznakowat wyroby znakiem CE,

. posiada certyfikat CNBOP ( dla instalacji SAP )

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktore
nie spetniaja wymogdw technicznych okreslonych przez specyfikacj¢ (np. materia-
ty, ktore byly przechowywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienily si¢

ich wlasnos$ci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.
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3

Wymagania szczeg6towe dotyczace sprzetu i maszyn do robot
budowlanych

Sprzet i narzedzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta
specyfikacja musza by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okreso-
wym przegladom zgodnie z zaleceniami producenta. Musza speinia¢ one wymogi
BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowaé sprzetu, ktory nie spehnia po-
wyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywa¢ go niezgodnie z przeznaczeniem.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktd-

re nie wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

5

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu
i narzedzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢ wy-
magania wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
Materialy przewozone takimi $rodkami transportu powinny gwarantowac przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa pracy.

Wymagania dotyczace wykonania roboét

Budowa tras kablowych instalacji niskonapieciowych

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwatych pozwalajacych na zacho-
wanie odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci
minimalnych promieni gigcia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli mie-
dzianych.

Rozmiary (pojemnos$¢) kanatéw kablowych nalezy dobiera¢ w zalezno$ci od mak-
symalnej liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyjaé
zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajetos¢ Swiatla kanatow
kablowych przez kable nalezy oblicza¢ w miejscach zakretow kanalow kablowych.
Przy catkowitym wypehieniu $wiatta kanatu kablami na zakrecie kanat bedzie
wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy
wzia¢ pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczace réwnoleglego

prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac




Czerwiec’ SPECYFIKACJA TECHNICZNA
2018 WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ST-IT.

odpowiednie odlegto$ci pomiedzy okablowaniem zasilajacym a okablowaniem
strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane

sa kanaty kablowe.

Trasowanie instalacji poZarowej

Trasa instalacji okablowania powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instala-
cjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontéw W przypadku dtugich traktow, gdzie kable sieci telein-
formatycznej i zasilajacej biegng rownolegle do siebie na odleglosci wickszej niz
35m, nalezy zachowa¢ odlegto$¢ miedzy instalacjami, co najmniej SO0mm lub sto-
sowa¢ metalowe przegrody. Minimalna odleglo$¢ miedzy kablami informatycz-
nymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-tukowymi ( lub in-
nymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢ 130 mm. Kable
stosowane w réznych celach (np. zasilajace energia elektryczng i informatyczne)
nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wiazkach. Rézne wiazki powinny
by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegdlowe informacje w normie

PN-EN 50174-1:2002

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instalacji pozarowej

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji oka-
blowania bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podloza
w sposob trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja bgdzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji. Wszystkie kolki i zaczepy

powinny by¢ stalowe w odpowiedniej klasie opornosci ogniowe;.

Przejscia przez Sciany i stropy dla instalacji pozarowej

Przejécia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

wszystkie przejscia obwodow instalacji okablowania przez $ciany i stropy itp. mu-
sza by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia te nalezy wykonywaé w przepu-
stach ognioodpornych lub zabezpieczy¢ masg o odpowiedniej odpornosci ognio-

wej.



Czerwiec’ SPECYFIKACJA TECHNICZNA
2018 WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ST-IT.

Montaz urzgdzen

Istniejaca w obiekcie centrala ppoz. nalezy zdemontowa¢ w to miejsce projektuje
si¢ nowa centrale tego samego systemu , ktdra nalezy zasili¢ z rozdzielnicy elek-
trycznej (zasilanie w opracowaniu instalacji elektrycznych).

Zasilacz sieciowy umozliwia jednoczesne zasilanie centrali oraz buforowanie lub
tadowanie dotaczonej baterii akumulatoréw — rezerwowego zrodta zasilania. Cen-
trale nalezy obowiazkowo uziemi¢ przewodem LgY4mm.

Montaz instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi w kraju normami i
przepisami.

Uwagi odno$nie montazu okablowania i urzadzen:

Potaczenia wykonanaé¢ kablem typu HTKSHekw 1x2x1,0mm z zachowaniem
przepisowej odleglosci od przewodow elektrycznych,

Przewody, niepalne ktore nie beda prowadzone trasami klasy E90, nalezy uktadac,
natomiast w pomieszczeniach otynkowanych bezposrednio pod tynkiem, na zacze-
pach pozarowych co 30cm.

W przypadkach kolizji lub zblizen nalezy zachowa¢ odleglos¢ 50 cm czujek od
$cian, podciagdéw, przewodow wentylacyjnych (o ile przebiegaja one w odlegtosci
mniejszej niz 15 cm od stropu), opraw $wietlnych itp.

Nalezy takze zachowa¢ odlegto$¢ min. 1,0 m od kratek wentylacyjnych nawiewu i
wywiewu.

Regczne ostrzegacze pozaru nalezy montowa¢ w widocznych miejscach na wys.
1,4m nad podloga.

Ilo$¢ sterowan i sygnatow monitorujacych nalezy zweryfikowa¢ na obiekcie.

Konserwacja systemu

Na podstawie specyfikacji technicznej PKN-CEN/TS 54-14 ponizej przedstawiono
warunki eksploatacji systemu SSP. Wymagania te okreslaja ramowy i szczegotowy

zakres prac konserwacyjnych oraz obstugi techniczne;.

Obstuga codzienna:

Uzytkownik lub wiasciciel powinien zapewnié, aby codziennie byto sprawdzane:
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0 czy kazda centrala, tablica i panel wskazuja stan dozorowania lub, czy
kazde odchylenie od stanu dozorowania jest odnotowane w ksigzce pracy i, czy we
wlasciwy sposdb zostata zawiadomiona firma prowadzaca konserwacje,

0 czy przy kazdym alarmie zarejestrowanym od poprzedniego dnia podjeto
odpowiednie dziatania,

0 czy jesli instalacja byta wylaczona, sprawdzana lub wyciszana, to to zosta-
ta przywrocona do stanu dozorowania.

Kazda zauwazona nieprawidtowo$¢ powinna by¢ odnotowana w ksigzce pracy i

mozliwie szybko usunigta.

Obstuga miesigczna:

Co najmniej raz w miesigcu uzytkownik lub wtasciciel powinien zapewnic¢ aby:

0 zapasy papieru, tuszu lub tadmy dla kazdej drukarki byly wystarczajace,

0 przeprowadzono préby rozruchu kazdego awaryjnego zespotu pradotwor-
czego, ktory powinien spetnia¢ oraz sprawdzono zapas paliwa — i w razie potrzeby
— uzupetniono,

0 przeprowadzono test wskaznikow a kazdy fakt niesprawnosci wskaznika
zostal odnotowany.

Kazda zauwazona nieprawidtowo$¢ powinna by¢ odnotowana w ksigzce pracy i

mozliwie szybko usunigta.

Obstuga kwartalna:

Co najmniej jeden raz na kazde 3 miesiace, uzytkownik lub wlasciciel powinien
zapewnic, aby specjalista:

0 sprawdzil wszystkie zapisy w ksigzce pracy i podjat niezbedne dziatania,
aby doprowadzi¢ do prawidlowej pracy instalacji,

0 spowodowal zadziatanie, co najmniej jednej czujki lub rgcznego ostrzega-
cza pozarowego w kazdej strefie, w celu sprawdzenia czy centrala sygnalizacji po-
zarowej prawidtowo odbiera i wyswietla okre$lone sygnaly, emituje alarm aku-
styczny oraz uruchamia wszystkie inne urzadzenia ostrzegawcze i pomocnicze,

0 sprawdzit, czy monitoring uszkodzen centrali sygnalizacji pozarowej funk-

cjonuje prawidtowo,

10
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0 w miar¢ mozliwo$ci spowodowal zadziatanie kazdego tacza do strazy po-
zarnej lub do zdalnego centrum statej obserwacji,

0 przeprowadzil wszystkie inne kontrole i proby, okreslone przez wykonaw-
ce, dostawce lub producenta,

0 dokonal rozpoznania, czy w budynku nastgpity jakie§ zmiany budowlane
lub w jego przeznaczeniu, ktére mogly by wplyna¢ na rozmieszczenie czujek i
recznych ostrzegaczy pozarowych oraz sygnalizatorow akustycznych i — jesli tak —
dokonat ogledzin.

Kazda zauwazona nieprawidtowo$¢ powinna by¢ odnotowana w ksiazce pracy i

mozliwie szybko usunigta.

Obstuga roczna:

Co najmniej jeden raz w roku, uzytkownik lub wtasciciel powinien zapewni¢, aby

specjalista:

0 przeprowadzit proby zalecane dla obstugi codziennej, miesiecznej i kwar-
talnej,

0 sprawdzil kazda czujke¢ na poprawnos$¢ dziatania zgodnie z zaleceniami

producenta (chociaz kazda czujka powinna by¢ sprawdzana raz w roku, dopuszcza
si¢ sprawdzanie kolejnych 25% czujek przy kolejnej kontroli kwartalnej),

0 sprawdzil zdolno$¢ centrali sygnalizacji pozarowej do uaktywnienia
wszystkich funkcji pomocniczych,

0 sprawdzil wzrokowo, czy wszystkie potaczenia kablowe i sprze¢t sg spraw-
ne, nieuszkodzone i odpowiednio zabezpieczone,

0 dokonatl ogledzin, czy w budynku nastapily jakie§ zmiany budowlane lub
W jego przeznaczeniu, ktore mogltyby wplynaé na rozmieszczenie czujek i recz-
nych ostrzegaczy pozarowych oraz sygnalizatoréw akustycznych. Ogledziny po-
winny takze potwierdzi¢, czy pod kazda czujka jest utrzymana wolna przestrzen co
najmniej 0,5 m we wszystkich kierunkach i czy wszystkie rgczne ostrzegacze po-
zarowe sg dostepne i widoczne,

0 sprawdzit i przeprowadzi¢ proby wszystkich baterii akumulatoréw.

Kazda zauwazona nieprawidtowo$¢ powinna by¢ odnotowana w ksigzce pracy i

mozliwie szybko usunigta.

11
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Za zgoda inwestora wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamienié¢ na urzadzenia

o rownowaznych parametrach

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i rob6t budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot, jako$ci materiatow i
elementéw i musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobiera-
nia probek i badania materiatow i robot. Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i
badania materiatow oraz robot z czgstotliwosciag gwarantujaca, ze roboty wykona-
no zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfika-

cjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

. Zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa,

. Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skutecz-
nos$ci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbio-
ru

Jesli uzyskano satysfakcjonujace wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien doko-
na¢ uruchomienia instalacji i pokaza¢ jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysun-
kami i specyfikacja.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

- kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

- kontrola wykonywanych potaczen,

- kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkéow z innymi in-
stalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktore mogtly
zaistnie¢

- sprawdzenie rezystancji obwodoéw

- sprawdzenie rezystancji zyt

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
mozna stosowaé wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez in-

spektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan
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Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspekto-

rowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywa¢ w obecnos$ci Inspektora Nadzoru. Obmiar prze-
prowadzony powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zaré6wno na etapie
wykonywania, jak i po zakonczeniu wykonywania elementu rob6t stanowiacego
odrebng catos¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w koszto-

rysowaniu.

8 Odbior roboét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi
nastepujace dokumenty:

. Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkdéw roboczych,

. Pisemne uzgodnienia odstgpstw od projektu z przedstawicielem inwestora

oraz z zespolem projektowym,

. Dziennik budowy i ksigzk¢ obmiardw,
. Protokoty odbioréw czgs$ciowych,
. Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzgdzeniami i materiatami,

. Protokoty sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw moga ulec zmianom i po-
szerzeniom.

Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Ob-
owigzkowo w sktad komisji wchodza:

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

. Kierownik budowy (gléwny wykonawca robot),
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. Kierownik robot elektrycznych,
. Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robot
Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw koncowych (

pomontazowych)

10 Dokumenty odniesienia
Normy zwiazane z instalacja:
®PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projekto-

wania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

*PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej; ze zmiang
A1:2007

*PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzadzenia alarmowe — Sygnali-
zatory akustyczne; ze zmiang A2:2007

*PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe

*PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki punktowe; dziatajace
z wykorzystaniem §wiatla rozproszonego, $wiatta przechodzacego lub jonizacji; ze zmiang
A2:2009

*PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki punktowe; ze
zmiang A1:2006

*PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Rgczne ostrzegacze pozarowe; ze
zmianami A1:2006

*PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki liniowe dzialajace z
wykorzystaniem wigzki $§wiatla przechodzacego

*PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wejscia/wyjscia
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*Wytyczne Inwestora

*Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r. w
sprawie wykazu wyrobow shuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia 1 zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytko-
wania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z p6zn. zm.)

*Uzgodnienia z rzeczoznawcg ds. zabezpieczen pozarowych

*Wytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP —02:2010
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