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1 Czesé ogolna

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Inwentaryzacja i przystosowanie pomieszcdta oséb niepetnosprawnych w budynku ,Dom

Studencki nr 3, ul. Dunikowskiego 2 w Szczecinie

1.2 Przedmioti zakres robot.

Zakres rob6t znajdagych sé w specyfikacji obejmuje wszystkie czyrico
majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych.
Zakres prac obejmuje m. in.:
[0 Demonta instalacji elektrycznej w pokojach nr 15 16 ratprze ,
0 Wykonanie nowej instalacji elektrycznej do gniazbbk&éycznych w
pokojach ,
Dodanie obwoddw elektrycznych w tablicachtmwych ,

Wykonanie czasowego zakania obwodoéw kuchenek elektrycznych na

parterze.
Dodanie punktéw @wietleniowych w pokojach
Wykonanie éwietlenia awaryjnego dla pokoi nr 151 16

Wykonanie zasilania dla windy oraz systemu przyzyego

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gz@ine z wykonaniem instalacji
elektrycznych:
. Wymagania dotycce wiaciwosci wykorzystywanych wyrobéw, sposobu

ich przechowywania, transportu i sktadowania,
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. Wymagania dotycice sprztu i maszyn,

. Wymagania dotycgee sSrodkow transportu,

. Wymagania dotycce wykonania rob6ot budowlanych,
. Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robat.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygiieniem do przetargu, winien przeprowadziizje
lokalng oraz :

. Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdulg wykonywane prace okémne
w umowie i zbadaich dos¢pnasé;

. Zapozna sig z ogbélnymi warunkami realizacji robo6t, a w szcZegéci z

potozeniem i wymiarami pomieszcigwarunkami utrzymania spta, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niecdbie mogt powolywé sie na
niedostatecznznajomd¢ miejsca realizacji rob6t lub zty dest do pomieszcze
w celuzadania dodatkowych optat.

Na caty czas trwania robdt, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika
Robét. Kierownik Robét ézie jako jedyny &dzie uprawniony do dokonywania
w imieniu Wykonawcy wpiséw w dzienniku budowy.

Kierownik Robét ledzie odpowiedzialny za:

A bezpieczéstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6t Wykonawca przeleadane personalne
Kierownika Robo6t wraz z kopuprawnie.

1.3.2Zabezpieczanie interesdw 0séb trzecich
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Wykonawca musi zadba aby podczas wykonywanych prac nie doszto do
naruszenia interesébw o0s6b trzecich. Wykonawca jedpowiedzialny za
przestrzeganie obowdujacych przepisbw oraz powinien zapewnobchrore
wlasnaci publicznej i prywatne;.

1.3.30chronarodowiska

Wykonawca musi podejmowavszystkie niezédne dziatania, aby stosowaic

do przepiséw i normatywéw z zakresu ochramgdowiska na placu budowy i
poza jego terenem. Podczas wykonywania robét buatowh wykonawca
bezwzgédnie musi unikd szkodliwych dziatd, szczeg6lnie w zakresie
zanieczyszczania powietrza, wéd gruntowych, nadmego hatasu i innych

szkodliwych dlarodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpiecistwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieiezetasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezidnych zabezpieche zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musilszwzgédnie stosowa do
postanowié Instrukcji Bezpieczstwa oraz wszelkich polegeKierownika
Budowy zwhzanych z bezpiecastwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z
zasadami sztuki budowlanej oraz do przestrzegardpis@w wytycznych
technicznych odpowiadgjych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych
obowigzujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegdétioPolskich
Norm. W szczegoélnwi wykonawca jest zobowzany wykluczy prac personelu

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowinie spetniajcych
odpowiednich wymagasanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
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Wykonawca ponosi wszelkie koszty za@ane z organizagjzaplecza dla wkasnych
potrzeb oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkiedki mapce na celu

prawidtowe i pelne zabezpieczenie wykonanyclepsiebie robot.

1.3.6Warunki dotyeze organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueriatdw, sprztu

i narzdzi musa by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spethia

wymagania wynikajce z obowizujagcych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym.

Materiaty przewaone takimisrodkami transportu powinny gwarantotvarzewéz

bez uszkodzei z zachowaniem warunkéw bezpiesigiva pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem
zamowienia
CPV 45311000-0— Roboty w zakresie okablowania orsialacji elektrycznych,
CPV 45317300-5- Elektryczne elektrycznychaalza rozdzielczych,

1.5 Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazltyesw tej specyfikacji § zgodne albo
rownowane z Polskimi Normami zawartymi w rozpedzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo zr&keniami ugtymi w
odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 dgexyji. Roboty musz by¢
wykonane zgodnie z wymaganiami obgmijacych przepiséw, norm i instrukciji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obayzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngjegioby, dla ktérych producent:

. dokonat oceny zgodsoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia

wedtug okrélonego systemu oceny zgodog
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. posiada deklaracje zgoditb CE - dokument wystawiony przez
producenta i potwierdzagy zgodné¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz
spetnienie innych wymaga rozporzdzenia (rozporglzed).

. oznakowat wyroby znakiem CE,

. posiada certyfikat CNBOP ( dla instalac§woetlenia awaryjnrgo )

Przed zabudowaniem materialdbw na budowie Wykonapreadstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia pesaego. Wszystkie materialy, ktore
nie spetniag wymogéw technicznych okflonych przez specyfikagj (np.
materiaty, ktore byly przechowywane niezgodnie le@aniami producenta i
zmienity sk ich wlasndci) beda uznawane za materialy nie odpowiadaj

wymaganiom.

3 Wymagania szczego6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot
budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktére bda wykorzystywane do wykonania prac elych t
specyfikacj musz by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane
okresowym przeghlom zgodnie z zaleceniami producenta. Muspetnig one
wymogi BHP i bezpieczestwa pracy. Nie wolno stosowasprzitu, ktéry nie
spetnia powyszych wymaga i nie wolno wykorzystyw& go niezgodnie z
przeznaczeniem. Wykonawca jest zolgmany do stosowania tylko takich
srodkow transportu, ktére nie wplyn niekorzystnie na stan i jakod

transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuenatow, sprztu

I narzdzi musa by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spefhia
wymagania wynikajce z obowizujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym.
Materiaty przewaone takimisrodkami transportu powinny gwarantofmarzewo6z

bez uszkodzei z zachowaniem warunkow bezpieigeva pracy.
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5 Wymagania dotycz ace wykonania robo6t

Budowa gniazd tytkownikéw instalacji elektrycznej

Doprowadzenie kabli do gniazd age Sk z pozostawieniem zapasu kabla w
obrebie gniazda #dz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie
pozwalaj na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd muggladniat tatwy

dostp wytkownikéw do gniazd.

Trasowanie instalacji elektrycznej

Trasa instalacji powinna przebigégabezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzgdzeniami, powinna Wy przejrzysta, prosta i degna dla prawidiowej
konserwacji oraz remontow W przypadku dlugich tbakt gdzie kable sieci
teleinformatycznej i zasilagej biegm rownolegle do siebie na odlegtd
wiekszej nz 35m, naley zachowa odlegtad¢ miedzy instalacjami, co najmnigj
50mm lub stosowametalowe przegrody. Minimalna odleggomiedzy kablami
informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi, neongwi i prézniowo-
lukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie giu roztadowania) powinna
wynosic 130 mm. Kable stosowane wznych celach (np. zasilge energia
elektryczry i informatyczne) nie powinny Ry umieszczane w tych samych
wigzkach. Rdne wigzki powinny by oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

Szczegotowe informacje w normie PN-EN 50174-1:2002

Instalacja elektryczna

Opis szczegdtowy i zakres prac dla boksu 15 16
Instalacja gniazd elektrycznych
« Demonta calej instalacji elektrycznej wraz z osglem gniazd i opraw
oswietleniowych
* Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych imiéjsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku
« Uktadanie przewodéw elektrycznych YDYp 3x2,5mm2 A4S0V
e Montaz 1-fazowych gniazd podwdjnych z uziemieniem p/t ni#20, 16A
w pokojach na wysoléai 0,3m przy gniazdach RTV i pozostate 1,0m
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* Montaz dwoch 1-fazowych gniazd pojedynczych z uziemieng@inmin.
IP20, 16A w ramce podwdjnej, w aneksie na wysgok,0m

* Montaz gniazda 1-fazowego pojedynczego z uziemieniermpit IP44, w
sanitariatach przy lustrze nad umywaha wysokéci 1,4m (we wspalnej

ramce z wdcznikiemswiatta nad lustrem)

Instalacja éwietlenia

* Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych imiéjsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku

e Ukiadanie przewodéw do swietlenia YDYp 3x1,5 mm2 450/750V i
YDYp 4x1,5mm2 450/750V

¢ Montaz tagcznikdw aGwietlenia na wysokici 0,9m:

e - 1x pojedynczy p/t min. IP20, 10A w aneksie

e - 2x $wiecznikowy dwuklawiszowy p/t min. 1P20, 10A w pqgkol-
osobowym oraz poreidlzy drzwiami do sanitariatow (pierwszy klawisz dla
pom. Lazienki, drugi klawisz dla kinkietu nad luestr).

e - 2x schodowy p/t min. IP20, 10A w przedsionku

« Montaz opraw sufitowych typu A w pokojach, przedsionkoeksie,

e Montaz opraw sufitowych typu B w sanitariatach

* Montaz oprawsciennych typu B nad lustrami w sanitariatach

« Montaz wentylatorow wycigowych z podtrzymaniem czasowym po
zgaszeniu @wietlenia, o wydajnéci minimum 180 m3/h i wymiarach
dopasowanych do istnigjych otworéw wentylacyjnych w sanitariatach i
aneksie (WC i prysznic)

e Montaz 3 opraw @wietlenia awaryjnego typu AW do przestrzeni
otwartych wspdipracggych z systemem monitoringu po jednej w

pomieszczeniach tazienki holu oraz pokoju.

Zakres prac dla ¢ci kuchennej:

Instalacja gniazd elektrycznych ogdlnego przeznaieze
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* Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych imiéjsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku z odmalowaniem

» Ukladanie  przewodéw do gniazdek elektrycznych  YDYp
3x2,5mm2 450/750V z pom. rozdzielni elektr

* Montaz 1-fazowych gniazd podwadjnych z uziemieniem p/t 2239V P20
oraz pojedynczych z uziemieniem p/t 16A/230V P4 wysokéci 1m

Instalacja zasilania kuchni elektrycznych

* W kuchni lzda sie znajdowa 2 kuchenki elektryczne (ptyty ceramiczne).
Kazda z kuchenek ma zostgpodhczona do niezammego obwodu
zasilania czasowego. Po \mieciu przycisku nacianie przy kuchence
elektrycznej ma pojawéa sie napkcie w obwodzie kuchenki
sygnalizowane lampk Po uptywie 30 minut obwod ma zoétaytgczony
a lampka zgasgt. Wcisniecie przycisku w trakcie odliczania 30 minut nie
powinno wyhcza& obwodu (na kuchence znajduje ¢ siprzycisk
wytgczania urgdzenia), natomiast powinno ponownie rozpoczyna
odliczanie 30 minut do wygkzenia obwodu. Wszelkie wdzenia
sterupco-zasilajce maj sic znajdowa w przylegtym pomieszczeniu
rozdzielnicy elektryczne.
Zakres prac:

* Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych imiéjsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku z odmalowaniem

» Ukladanie przewodow do przgzy kuchni elektrycznych z pom rozdzielni
elektrycznej typu YDYp 5x2,5mm2 450/750V

» Ukladanie przewoddéw do przyciskéw getania czasowego obwodu
kuchni elektrycznej typu YDYp 2x1mm2 450/750V

* Montaz dedykowanej puszki przdzeniowej kuchni elektrycznej pod
blatem (2 szt.)

 Montaz na scianie przy kuchence elektrycznej na wysakol,2m
przyciskdw sterowniczych samopowragajch z podwietleniem koloru
zielonego (styk NO) do zgdzania czasowego obwodu kuchni
elektrycznej w obudowie min. P44 i trwalym opiseftabliczka

grawerowana) np. ,za¢zanie kuchni”, lub ,start” (2 kpl.)

10
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 Wykonanie sterowania zgizania czasowego obwoddéw kuchni
elektrycznych (2 niezalme obwody kuchenek elektr. w pomieszczeniu)

» Podhczenie 2 kuchenek (ptyta ceramiczna) przewodem CBXY,5mm2
do puszek przygczeniowych (dostarczenie i montaw blacie

kuchenek/ptyt elektrycznych jest po stronie Zamgyeiago)

Instalacja éwietlenia podstawowego

* Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych imiéjsze zaprawienie z
odtworzeniem tynku z odmalowaniem

» Ukladanie przewoddéw do swietlenia YDYp 3x1,5 mm2 450/750V i
YDYp 4x1,5mm2 450/750V

* Montaz tagcznikbw Gwietlenia pojedynczych p/t min. P20, 10A w
pomieszczeniu gospodarczym

* Montaz czujnikbéw ruchu w obwodachswietlenia osobno dla przedsionka
i kuchni (czujnik mikrofalowy)

» Montaz opraw sufitowych typu D w kuchni

* Montaz opraw sufitowych typu A w przedsionku i pom. godamzym

przy kuchni

Instalacja elektryczna pozostata:

Zakres prac:

Instalacja gniazd elektrycznych

* Wykonanie bruzd dla przewodéw elektrycznych imiéjsze zaprawienie z
napravg tynku z odmalowaniem

» Ukladanie przewoddéw do gniazdek elektrycznych og@tnprzeznaczenia
YDYp 3x2,5mm2 450/750V

» Ukladanie przewodow do zasilania centralki domofeejooraz zasilania
instalacji przyzywowej YDYp 3x2,5mm2 450/750V

» Ukladanie przewoddéw do zasilenia windy dla osébpeieosprawnych
YDYp 5x2,5mm2 450/750V

11
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* Montaz 1-fazowych gniazd pojedynczych z uziemieniem pith. P20,

16A na wysokéci 0,3m (ogolnego przeznaczenia)

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i robot budowla nych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghrontrok robdt, jakdci materiatlow i
elementéw i musi zapewhi odpowiedni system kontroli oraz wulivosé
pobierania prébek i badania materiatéw i rob6t. Bhykweca bdzie prowadzit
pomiary i badania materiatow oraz roboét zstotliwosciag gwarantujca, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumejintprojektowej i

specyfikacjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczywv catym budynku:

. Zgodndaci wykonania robo6t z dokumentagprojektows,

. Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacjpomiaréw
skutecznéci ochrony przeciwporgniowej oraz pomiaréw weznikdéw
réznicowoprdowych z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru

Wszystkie pomiary naky wykona zgodnie z obowgizujgcymi normami

Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien

dokon& uruchomienia instalacji i pokazgej prawidtowe dziatanie zgodnie z

rysunkami i specyfikagj

Pomiary i kontrole powinny dotyczy

- kontrola zastosowaurzdzen i materiatow,
- kontrola wykonywanych petze,

- kontrola zainstalowanych krzgwan i wspolnych odcinkéw z innymi
instalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wegu na zwarcia lub przerwy, ktdre mogly

zaistnie
- sprawdzenie rezystancji obwodow

- sprawdzenie rezystanciyt

12
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Wszystkie badania i pomiarety przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego
mozna stosowa wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptwmwvprzez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed pgpyshiem do pomiaréw lub bada
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestoggkie rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Whdkeca przedstawi

inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki bada

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywaw obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar
przeprowadzony powinien byzgodnie z obowazujacymi zasadami zaréwno na
etapie wykonywania, jak i po zakezeniu wykonywania elementu robdt
stanowicego odgbng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgigyni w

kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zoba@aany dostarczy Inwestorowi
nastpujace dokumenty:

. Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkdéw roboczych,

. Pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora

oraz z zespotem projektowym,

. Dziennik budowy i ksizke obmiaréw,
. Protokoty odbioréw ogciowych,
. Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwrzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,

. Protokoty sprawdzenia, skuteczeoi wydajngci urzadze i instalacji.
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Wyzej wymienione wymagania dotygz dokumentéw magulec zmianom i
poszerzeniom.
Odbioru kawcowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przemestora.

Obowigzkowo w skiad komisji wchodz

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
. Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robaét),

. Kierownik robét elektrycznych,

. Przedstawiciele zytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robdt
Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréwnkowych (

pomontaowych)

10 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nale wykona zgodnie z obowizujacym
przepisami prawa i Polskimi Normami, a w szczegédno

A Ustawy z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. UL984 r., Nr 89,
RKR poz. 414 z pfiejszymi zmianami),

A Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwiet@®@02 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie.
(Dz. U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwigzane z instalacy:
A Podktady budowlane;

A PN — EN 50310 Stosowanie poten wyréwnawczych i uziemiggych w
budynkach z zainstalowanym sgiem informatycznym.

A Aktualne przepisy, zagdzenia, normy, informacje.

A Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 07
czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przecisgrowej budynkow, innych
obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, p6%9 z dn. 22.06.2010 r.)
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A Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni®(2 roku w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpmde& budynki i ich
usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15 czerwca 2002 roku/,

A Podstawowe zasady projektowania instalacji sygaejiz pazarowej
opracowanej przez CNBOP w oparciu o materiaty W§¥arszawa 1994 r.,

A Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizacjpozapwej;
Projektowanie, zaktadanie, odbior, eksploatacjanderwacija instalacji,

A Przepisy Budowy Urgdzer Elektroenergetycznych - IE 1980,
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